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  Analyse d’un DEM de mouche
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Ce neurone fait la somme des signaux émis par des milliers de 
petits neurones:                                                              les 
Détecteurs Elémentaires de Mouvement (DEM)

       Neurone détecteur de mouvement                    



DEM : Détecteur Elémentaire de Mouvement

• Ce diagramme fonctionnel s’appuie sur l’analyse électro-physiologique des neurones DEM 
de la mouche (Caractérisation dynamique, nombreuses non-linéarités …) 
Franceschini 1985, Franceschini and al. 1989

Franceschini, Blanes, Oufar, 1986

Masse : 2,5 grammes (avec l’optique)

Consommation : 40mW

Ruffier, Viollet, Amic, Franceschini IEEE ISCAS 2003



 

      

           
                                                       

  

version 2005 (0,2 g)version 1989 (5 g)

  Réalisation d’un DEM de mouche en électronique



Micro‐capteur de flux op0que de 1 gramme
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Kerhuel, Viollet and Franceschini:  IEEE IROS 2007, Trans. on Robotics 2010.


